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Portata Max Prevalenza Motore IN/OUT _J1 max Peso

SPECIFICATION I/m Max m KW Dmm °Selgizio kg

Maxi T max =
= paa’g;?yu;}'m Total head M"(’JI‘,’ r | g/ gl;:’T exeotglse W%ght
50Hz 400 21 1.5 424 40PP=80 co PP=93
60Hz 420 21 1.5 PVDF=98°C PVDF=26

Puo variare in conformita al motore utilizzato It changes according with motor supplier
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Descrizione particolari Part. description
10 Motore 19 Ghiera aspirazione 10 Motor 19 Suction nut
11 21 Chiocciola 11 j
Lanternotto 21 Pump housin
11A . _ a) O-Ring aspirazione 11 ABracket a) Suction O-gRing
12 Anello di centraggio b) O-Ring mandata 12 Centering ring b) Discharge O-Ring
13 Piastra motore 22 Assieme girante 22 | 1/l I
16 Rag:cordo mandata a) Bussola girante ::g giagsiz g’;ﬁg a’}’ﬁp‘;’;,gfzeergﬁnjg
3 a?tgbgg ?ig'ié’g ' E)) gi?;?:t%te girante a) Discharge attack b) Impeller magnet
RESSgoma 23 Perno b) Discharge hosebarb c) Impeller
tub. flessibile 25 Separatore c) Discharge flange 23 Shaft
7 g):.'ang'a n:ja':data 26 O-Ring Chiocciola 17 Discharge nut 25 Rear casing
leramandata Magnete motore e 26 Pump housing O-Rin
18 Raccordo aspirazione 18 Rigid piping P 9 9
a)Cartella asp.per a) Suction attack 27 Drive magnet
tubazione rigida b) Suction hosebarb

b)Portagomma asp. c) Suction flange
per tub. flessibile
c)Flangia aspirazione

Gruppo pompante 30 = 25+26+22+23+21 Wet-end 30 = 25+26+22+23+21
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%A Attacco B| Attacco
-EZWIEE_ Connection Connection
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E S ﬂ A Attacco per tubazione
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Saldatura

testa a

Butt welding

Manicotto -i
Coupling\ T

Saldatura
a bichiere
Socket fusion

testa

rigida

C

Attacco per tubazione
flessibile con porta gomma

Attacco per tubazione
rigida con flange

A Puo variare in conformita
al motore utilizzato

Attacco
Connection
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A Connection for rigid
piping

B Connection for flexibles
hoses

C Flanged connection

A\ It changes according
with motor supplier

PERFORMANCE 50 Hz 60 Hz
Rpm 2800 Rpm 3450
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Flow (I/min) Flow (I/min)
PUMP IDENTIFICATION
Mat. corpo Bussola .
Modello | pompa |Mat. girante Perno girante O-Ring Attacchi Motore
Model Pump Impeller Shaft Impeller O-Ring Connections Motor
body bearing
B = Bocchettone _
[T =PTFE Socket union S =
P=PP |P=PP |C=_Ceramica|G =Grafite |E=EPDM | _ Flanaiati Rpm 2800
EVT 25 Ceramic Carbon = Flang o
F=PVDF| F=PVDF | S=SIC C = Ceramica | V = Viton 9 B =60 Hz
Ceramic P = Portagomma Rpm 3450
Hosebarb
[EVT 25 P P c G E B A

® | e pompe EVT hanno la possibilita di girare a secco quando equipaggiate con bussole in grafite

e EVT pumps have dry run capability when equipped with carbon impeller bearing
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